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	MODULO 1
COMPETENZA DA SVILUPPARE
SAPER RAPPRESENTARE UN SISTEMA DI CONTROLLO

	Competenze implicate: 3(competenza matematica e competenze di base in scienza e tecnologia), 4(competenza digitale) ,5(imparare ad imparare).

	CONOSCENZE
	ABILITA’
	PROVE

	Base: 
Elementi di un sistema di controllo
Sistemi a catena aperta e chiusa
	Base:
Rappresentare un sistema di controllo mediante schema a blocchi e definirne il comportamento mediante modello matematico

	Prova di conoscenza

	Attività di laboratorio

	


	MODULO 2
COMPETENZA DA SVILUPPARE
SAPER MODELLIZZARE UN PROCESSO INDUSTRIALE

	Competenze implicate: 3(competenza matematica e competenze di base in scienza e tecnologia), 4(competenza digitale) ,5(imparare ad imparare).

	CONOSCENZE
	ABILITA’
	PROVE

	Base: 
Modelli matematici 

Rappresentazione schematica  


	Base:
Definire il comportamento di un sistema mediante modello matematico
Rilevare la risposta dei sistemi a segnali tipici

	Prova di conoscenza

	Attività di laboratorio

	


	MODULO 3
COMPETENZA DA SVILUPPARE
SAPER SCEGLIERE SENSORI E ATTUATORI IDONEI

	Competenze implicate: 3(competenza matematica e competenze di base in scienza e tecnologia), 4(competenza digitale) ,5(imparare ad imparare).

	CONOSCENZE
	ABILITA’
	PROVE

	Base:
Le tecnologie dei controlli
Attuatori 
Sensori 
Trasduttori 
	Base:
Individuare nei cataloghi i componenti reali per agire nel controllo di grandezze fisiche diverse;

	Prova di conoscenza

Esperienze di laboratorio

	Attività di laboratorio

	


	MODULO 4
COMPETENZA DA SVILUPPARE
SAPER CONTROLLARE UN PROCESSO INDUSTRIALE

	Competenze implicate: 3(competenza matematica e competenze di base in scienza e tecnologia), 4(competenza digitale) ,5(imparare ad imparare).

	CONOSCENZE
	ABILITA’
	PROVE

	Avanzate :
Regolatori industriali
Regolazione proporzionale

	Base:
Applicare i principi su cui si basano i sistemi di regolazione e di controllo
	Prova di conoscenza

Esperienze di laboratorio

	Avanzate:
Regolazione integrale 
Regolazione derivativa
Regolazione PID
	Applicare i principi su cui si basano i sistemi di regolazione PID
	Prova di conoscenza



	Attività di laboratorio

	


	MODULO 5
COMPETENZA DA SVILUPPARE
SAPER PROGETTARE SEMPLICI SISTEMI AUTOMATICI

	Competenze implicate: 3(competenza matematica e competenze di base in scienza e tecnologia), 4(competenza digitale) ,5(imparare ad imparare).

	CONOSCENZE
	ABILITA’
	PROVE

	Base:
Automazione di sistemi discreti
 
PLC: struttura, funzioni, linguaggi
oppure 
Microcontrollori: struttura, funzioni, linguaggi
	Base:

Analizzare e risolvere semplici problemi di automazione mediante programmazione del PLC o microcontrollore Arduino
	Prova di conoscenza

Esperienze di laboratorio

	Avanzate:

Reti wireless e industria 4.0
	Avanzate:

Gestire sistemi in rete
	

	Attività di laboratorio

	


	MODULO 6
COMPETENZA DA SVILUPPARE
 CONOSCERE LE PRINCIPALI TIPOLOGIE DI ROBOT INDUSTRIALI

	Competenze implicate: 3(competenza matematica e competenze di base in scienza e tecnologia), 4(competenza digitale) ,5(imparare ad imparare).

	CONOSCENZE
	ABILITA’
	PROVE

	Base:
Robotica: l’automazione di un processo produttivo 

Architettura, classificazione, tipologie, programmazione di un robot
	Base:

Riconoscere, descrivere e rappresentare schematicamente le diverse tipologie dei robot
	Prova di conoscenza



	Avanzate:

Calcolo delle traiettorie: cinematica diretta ed inversa  

Automazione integrata
	Avanzate:

Saper programmare un robot
Utilizzare le modalità di programmazione e di controllo dei robot
	

	Attività di laboratorio

	


